
序号 项目名称 负责人 负责人学号 项目组其他成员 指导老师 备注

1
基于智能无人艇
的洪水救灾系统

吴沐府 2200201124
金誉家 2200200117
王大宇2021210720  

一等

2
船用两栖壁面自
适应磁吸式爬壁

机器人
曹叶文 2200201101

李乘湘2200201113
陶涛2200200923

张兴明 一等

3 海空一体无人机 张天鹏 2200200929

逄凯鑫2200200417
王雪纯2201310403
赵晓飞2200200931
岑昊洋2200280309
李飞扬2200200818
居嘉敏2200200801
刘欣悦2200200802

公常清 一等

4
基于海底管道监

测的rov建模
宋佳萍 2200201105

于悦2200201107
郭心怡2200201102

姚统 二等

5
随音频跳动的光

立方
姜敬涛 2021210741 李博翔2021210742 刘芳 二等

6
多功能自稳定机

器人
胡杰天 2021210676

洪飞扬2021210675
陈浩2021210673

马立勇 三等

7
多功能校园打卡
及信息采集系统

李金承 2021210679
刘颂岱2021212381
薛云舒2200280527

孙明健
杜海

三等

2022年信息科学与工程学院“校长杯”创意竞赛获奖公示



7
开源多功能水质

检测APP
杨润铎 2021210350

张高凡2201110108
韩昕洋2201110202

三等



序号 项目名称 负责人 负责人学号 项目组其他成员 指导老师 奖项

1
海洋-电离层同

步探测系统
王霖玮 19B905048

宋圳22B905010
张强21S130268

于长军 一等

2

“天线宝宝”矢量
推进水下探索

ROV
冯亦特 2200200311

谭智航2200200227
程世豪2200830407
郭鹏2200200214

沈子皓2200200621
廖凯伦2200200414
赵宇明2200200407

王新胜 一等

3
无人机自主巡

检平台
逄凯鑫 2200200417

李逸豪2201020115
张天鹏2200200929
李博涵2200280216
竹显磊2200200932
李飞扬2200200818
赵骏龙2021210794
杜喆孜2021210924

王新胜 一等

4
玄武号水下追

踪ROV
张静怡 2200280207

宋家成 2200200225
马上上2200200907
娄越2200200906

胡承源2200200902

张岂菘2200200431

王新胜 一等

5

基于迈克尔逊
干涉仪的表面
轮廓仪和图像

处理

朱竞阳 2201020228

饶文杰 2201020119
尹嘉维 2201020224
尹梓豪 2201020127
王弸恺 2201020217

苏晔乔博 2021211849
屈子骞 2021211848
李娴 2021211856

马望乔 2021211858

范光华 一等

6

风光——功率
预测与状态检

测
吴紫境 2200280606

杨舒翔2200400728
赵凌涵2200280607
顾旭亮2200280413

马立勇 一等

2022年信息科学与工程学院“校长杯”课外学术竞赛获奖公示



7

基于FPGA的声
纹识别无线

SOC设计
廖凯伦 2200200414

张育航 2190200420
赵宇明 2200200407
郭鹏 2200200214

张岂崧 2200200431
沈子皓 2200200621
冯亦特 2200200311
程世豪 2200830407

王新胜 一等

8
大坝巡检水下

航行器
陈禹潼 2200200408

阎政旭 2201310428
王震潭 2200400725
夏文龙 2200280629
叶铖 2201710226
韩阳 2200300519

靳艺高 2200400612
史浩睿 2200400720

一等

9
 珊瑚保育水下

机器人
龚俊豪 2200200710

林森2201720114
尹骁勇2201350130
陆韬丞2200400319
陆昱杭2201710214
金行2200400319

朱思涵 2200200707

姚统 一等

10
舰载激光通信
运动控制系统

郭益兵 2200200610
岳宗航 2200200528
程信 2200200608

赵占锋 二等

11
复合式垂直起

降无人机
竹显磊 2200200932

张天鹏2200200929
蒋霄骅2200200916
王仲琦2200200926
何宇萱2200300406
祝雨晴2190300529
李岚岚2190300622
刘胜昔2021210615

王新胜 二等

12

基于空中三维
建模的可交互
实景校园模型

研究

郑吉 2190200225
韩成泽2190200301
王宸2190200911
徐蓓2190200430

二等



13
基于yolov2的
智能运输系统

康梦哲 2200200314

陈龙2021210483
洪飞扬2021210675
尹山青2200400129
李强2021212445

李逸凡2200200402
蒋钧校2021210456
周洋晨2021212665

孙明健
杜海

二等

14
多跨阻恒定带
宽超低噪声TIA

许诺 2200200426

葛霖2200200503
尹皓正2200200628
郭浩2200200514

管利斌2200200512
郭禹岐2200200711
吕东昀2200200723
王昕2200280308

王新胜 二等

15
 小型盆栽健康

管理系统
文一航 2200201023

赵仁豪2200201030
朱金鹏2200201032
袁长众2200201029
常以恒2200201110
郭嘉豪2200200911

王新胜 二等

16
基于ros与视觉的
自主巡逻导航小

车
袁祺开 2200280130

王杨2200830516
周柯儒2021210384
陈鹏宇2200200110
姚懿桓2021210563
王睿宁2021210637
朱元泽 2021210568

王新胜 二等



项目名称（按提交时间排序） 负责人 奖项

晶览电气——户用光伏逆变领域的革新者 宋浩铭 一等

怡康科技—陪伴式智慧老年伴侣 钱宇帆 一等

基于智能无人机机库的电力巡检系统 张天鹏 二等

基于智能无人艇的水上救援系统 王大宇 二等

基于毫米波雷达的无人工厂巡检系统 岳宗航 二等

基于四个一体化的高校科创人才发展的信息化平台建设 赵家仪 三等

“红色脚印”社会实践队山东队 马毓毓 一等

“赤·辰”实践队 张子豪 二等

红色脚印实践队冀津队 赵鹏 二等

萤火虫实践队 李富铮 三等

创新赛道

红旅赛道

2022年“校长杯”信息科学与工程学院创新及红旅赛道奖项公示


